Using 2 examples:
1) DSM543.20Y6.26:
2) DSM543.11Y6.26:

DSM5 Motors: Selecting the correct step model

DSM522.2096.26 62 66

» Produkt: DSM5 Synchronmotor

selbstiiihlend
* Motorgrofle: Grofe 0-7
= Motorlange: Linge 1-4

« Spannungs- Wicklungscode 1-8
ausfihrung:

0 ohne Bremse
1 mit Bremse 24 VDC

« Bremse:

Ad 1:

« = Optionen:

26 Glatte Welle

62 Dinne Welle 9x20 Flansch 40/63
(nur MotorgroBe 2)

66 Wellendichtung
Mehrfachnennung maglich

Wird 26 nicht angegeben, so wird die Standard

Wellenausfiihrung mit Passfeder geliefert.

Wird 62 nicht angegeben, so wird der Standard

Wellendurchmesser (11x23 bei der Grofe 2) geliefert.

= Anschlusstypt 6 M23 Motorstecker,
M23 Encoder/Resolver
9 M40 Motorstecker,
M23 Encoder/Resolver
J  Y-TEC M15 Rundstecker
bei GroBe 0 nur Y-TEC mogtich
Werden DSL-Encoder verwendet (W, Y), so wird die
Variante 6 mit einem einzigen M23 Rundstecker und
die Variante 9 mit einem einzigen M40 Rundstecker
geliefert (Einkabellosung).
M40 Motorstecker sollten bei einem Dauerstrom
aréRer 20 A eingesetzt werden. Motoren mit M40
Stecker sind langer
Y-TEC Rundstecker sind bis 2ur GréRBe 2 erhaltlich
{Dauerstrom < 10 A),

» Gebersysteme: 9
w

Y

Z

ResolvergroBe 15 2p 7V 10KHz
Sick encoder EXS36 17bit NO
SIL, DSL

Sick encoder EKM36 17bit
Multi turn NO SIL, DSL

Sick encoder SKM36

Hiperface 128i PPT Multi tum

Motoren mit Resolver (9) haben eine andere Linge als
Motoren mit Encoder (W, Y, Z).

Die DSL-Varianten (W, Y) sind fir Einkabellesungen.
Die Gebersysteme W, Y und Z sind auf Anfrage mit
SIL2/SIL3 Sicherheitsklasse echliftlich.

& DSM5_41_x076_26.stp 3.444.275
@ DSM5_41_x1x7.stp 16.179.086
DSM5_41_x1Z6_26.stp 3.462.391
& DSM5_41_x096_26.5tp 3.443.949
DSM5_41_x196_26.5tp 3.461.982
& DSM5_41_xa7 stp 16.179.058
DSM5_42_x0Z6_26.stp 3.446.902
¥ DSM5_42_x1x7.stp 16.179.131
& DSM5_42_x096_26.stp 3.446.592
& DSM5_42_x196_26.s5tp 3.462.102
@ DSM5_42_xa7 stp 16.179.250
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DSM5_43_x0Z6_26.stp 3.447.177

@ DSM5_43_x1x7.stp 16.179.090
1 DSM5_43_x096_26.stp 3.446.791
& DSM5_43_x196_26.stp 3.462.129
@ DSM5_43_ox7 stp 16.179.087

[ The voltage version (digit 7) does not play a role in the step models, therefore always x

[] With the encoder system there are 2 distinctions with the step models

520.079
3.338.687
518.583
520.995
3.355.821

SldWorks 2020 Ap...
SldWorks 2020 Ap...
SldWorks 2020 Ap...
SldWorks 2020 Ap...
SldWorks 2020 Ap...

30.08.2019 13:...
14.03.2016 12:...
30.08.2019 13...
30.08.2019 13...
14.03.2016 12:...

08E3DCA8
EDADBYE1
EF4390B8

0A42D114
115C8382

0 Motors with resolver (9) have a different length than motors with encoder (W, Y, Z), therefore it does not matter for the step models whether W, Y, or Z

is configured.

[J For DSM543.20Y6.26 the step model DSM543.x0Z6.26 is suitable



Ad 2:

] There is no suitable step model here, please contact SIGMATEK support.
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